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- Abb. 401 Beispiel: DynaRig-Abstiitzméglichkeiten
Abbildungslegende S 51 SX (Abb. 401) |
Pos. |Beschreibung Pos. |Beschreibung
1 Vollabstitzung flr 4 Abstutzweite fur
Nennreichweite 45 Nennreichweite 36
5 Abstltzweite fur 5 Abstltzweite flr
Nennreichweite 42 Nennreichweite 33
3 Abstiitzweite fur
Nennreichweite 39
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00208-DR-Nennreichweite-V04

Abb. 402 Nennreichweite

Abblldungslegende (Abb. 402)

Pos. Beschre,lbung

i iPosy

Beschrebung _

Freigegebener Bereich:

1
Neigungswinkel

Nennreichweite (nr)

Gesperrter Bereich:
Neigungswinkel
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6.2.5 DynaRig Beschilderung
6.2.5.1 Montagepositionen der DynaRig-Schilder und Markierungen
00208-DR-Beschilderung-Pos-V01
Abb. 403 Montagepositionen Beschilderung
Abbildungslegende (Abb. 403) s o
1 Siehe (Kap. 6.2.5.2) 3 Siehe (Kap. 6.2.5.3)
2 Siehe (Kap. 6.2.5.4)
6.2.5.2 Schild DynaRig
Abbildungslegende (Abb. 404)
! @ Pos. | Benennung
= 2 45 LAY e SRR 1
i oy P R oy §§ Zweisprachige Benennung des
g e R]g =] 1 Schildes:
- T Ausleger-Reichweite
DE: Ausleger-Reichweite [ ]
EN: Boom-Range Symbolik der
2 maschinenspezifischen
49 42 29 Nennreichweiten
36
33 3 Symbolik der Stiitze vorne
<] Deaml] Ml = I.q 4 Symbolik der Stiitze hinten'
v \ v 4 v v . » -
- Jkits Beispielposition der Symbolik:
E IEI 00208-DR-Maschschild-v01 | | 5 | Ausfahrpostion fur jeweilige
Nennreichweite
Abb. 404 Aligemeines DynaRig Schild (Beispiel: S 51 SX)
i
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6.2.5.3 Markierungen fiir die vorderen Stiitzen

Die Bereiche zu den jeweiligen Nennreichweiten befinden sich immer vor den Pfeil-
spitzen!

00208-DR-Schild-vorne-re-V01

L 39 -L 36 sk 33 .

Abb. 405 Beschilderung an den Stiitzen vorne (Beispiel: S 51 SX vorne rechts)

6.2.5.4 Markierungen fiir die hinteren Stiitzen

00208-DR-Schild-hinten-re-V01

. .= Rig

DE: Ausleger-Reichweite

EN: Boom-Range H »

\\@/

Abb. 406 Beschilderung an den Stiitzen hinten (Beispiel: S 51 SX hinten rechts)

Abblldungslegende (Abb. 406)

Pos.

| Beschreibung kg '_.Pos.' Biesch:reiburng

Maschinenspezifische
2 Nennreichweiten
(Bsp.: S 51 SX)

Referenzmarkierung fiir
Montagezwecke
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6.2.6 DynaRig-Konfigurationen
Beispielhaft abgebildet werden vier DynaRig-Konfigurationen im Vergleich zur
Vollabstlitzung mit vollem Arbeitsbereich von 360° einer S 51 SX und die dadurch
entstehenden Auswirkungen auf den Neigungswinkel, siehe ().
Vollabstitzung Abstltzweite fur | Abstltzweite fur | Abstutzweite flr | Abstiitzweite fiir
fr Nennreich- Nennreichweite Nennreichweite Nennreichweite Nennreichweite
weite 45 42 39 36 33
A
a0 1. .
Abstltzung Abstiitzung™: Abstiitzung: Abstiitzung™: Abstitzung™:
VL: 45/422 VL: 45/422 VL: 39 VL: 36 VL: 33
VR: 45/422 VR: 45/422 VR: 39 VR: 36 VR: 33
HR: 452 HR 42 HR: 39 HR: 36 HR: 33
HL: 452 HL: 42 HL: 39 HL: 36 HL: 33
f—’-\
Auswirkung auf | Auswirkung auf Auswirkung auf Auswirkung auf Auswirkung auf
A-Gelenk: A-Gelenk: A-Gelenk: A-Gelenk: A-Gelenk:
keine Begrenzung auf: | Begrenzung auf: | Begrenzung auf: | Begrenzung auf:
Einschrankung > 37° > 59° >74° > 89°
1.Nach Stitzenmarkierung, siehe (6.2.5)
2.Endanschlag
Tabelle 27 Beispiel: DynaRig Konfigurationen im Vergleich zur Vollabstiitzung
TN
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6.2.7 Kombinationen von Abstiitzweiten

Kombinationen von verschiedenen Abstlitzweiten sind méglich, siehe Beispiel
(Abb. 407).

Bei Mischkombinationen ergibt sich die minimale Nennreichweite aus dem kleine-
ren Wert von zwei nebeneinander liegenden Stiitzen. Je nach Kombination sind
auch groRere Nennreichweiten méglich. Ausschlaggebend sind immer die vom
System errechneten und am Display angezeigten Nennreichweiten und Arbeitsbe-
reiche.

In (Tabelle 28) sind die aus der Abstiitzkombination resultierenden Arbeitsberei-
che dargestellt.

Durch die Abstlitzkombination entstehen verschiedene Einzel-Arbeitsbereiche,
siehe Beispiel (Abb. 408).

Durch die gewéhlte Abstiitzkombination ergibt sich eine Summe aus Arbeitsberei-
chen, zusammengesetzt aus den Einzel-Arbeitsbereichen, siehe (Abb. 409).

Abbildungslegende (Abb. 407)

v’ o A - — ~
\ NN\ o = Pos. | Benennung
N\ B ;| Abstitzweite fur
LAY Nennreichweite 36
oYWl , | Abstitzweite fir
|: “F 11 Nennreichweite 45/42
‘ : ll‘:;‘; i ‘\‘ 2y
I" y '—: 3 Abstltzweite flr
I ”‘ 1-! Nennreichweite 42
_I‘[_jl’_" ! | 4 Abstutzweite flr
'*'“!5 il Nennreichweite 33

o
V4 8 gn S 1 —

Abb. 407 Beispiel: Gemischte
Abstiitzweiten
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Beispielhaft abgebildet werden drei Misch-Kombinationen einer S 51 SX, die sich

aus den markierten Abstlitzpositionen ergeben, siehe (Tabelle 28).

Arbeitsbereich fir
Nennreichweite 42

Abstlitzung":

VL: >33

VR: 45/422

HR: 42

HL: <42

Auswirkung auf A-Ge-
lenk:

Begrenzung auf:
> 37°

Arbeitsbereich flir
Nennreichweite 36

Abstitzung:
VL: 36

VR: > 36
HR: > 36
HL: < 36

Auswirkung auf A-Ge-
lenk:

Begrenzung auf:
> 74°

Arbeitsbereich flr
Nennreichweite 33

Abstitzung™:
VL: >33

VR: > 33
HR: > 33

HL: 33

Auswirkung auf A-Ge-
lenk:

Begrenzung auf:
> 89°

1.Nach Stiitzenmarkierung, siehe (6.2.5)

2.Endanschlag

Tabelle 28 Beispiel: DynaRig Misch-Kombinationen
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Abbildungslegende (Abb. 408)

Pos. | 'B'é'schre-i;bu‘n:g

4 Arbeitsbereich fur
Nennreichweite 42

2 Arbeitsbereich fur
Nennreichweite 36

3 Arbeitsbereich fur
Nennreichweite 33

Abb. 408 Beispiel: Einzel-
Arbeitsbereiche

Abbildungslegende (Abb. 409)

Pos. | Beschreibung

Kompletter Arbeitsbereich
des Verteilermast.

1 Ergebnis der gewahlten
Abstlitzkombination, siehe
(Abb. 407) und (Tabelle 28).

Abb. 409 Beispiel: Summe der
Arbeitsbereiche

626
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6.2.8

DynaRig Bildschirm

Der neue DynaRig Bildschirm (1) (Abb. 410) am Steuerungssystem und (Abb.
411) am Sender zeigt alle wichtigen Funktionen auf einen Blick an.

So lasst sich leicht und intuitiv erkennen tGber welche maximale Reichweite der
Verteilermast in den entsprechenden Arbeitsbereichen verfiigt.

Die Anzeige der aktuellen Verteilermastposition innerhalb der freigegebenen Ar-
beitsbereiche unterstiitzt den Bediener im Umgang mit dem Verteilermast.

Zusétzlich wird komfortabel angezeigt wie der Verteilermast in Grenzsituationen
der Arbeitsbereiche ideal zu fahren ist.

00208-DR-Bildschirm-HMI-kompl-V01

Abb. 410 Anzeige am Steuerungssystem

00208-DR-Bildschirm-Sender-V03

Abb. 411 Anzeige am Sender

Beschreibungen der Taster und der Menduleisten siehe Kapitel des Steuerungssys-
tem oder der Funkfernsteuerung.

Folgend werden nur die Elemente erklart die auf dem Display des Steuerungssys-
tem und der Fernsteuerung identisch sind.

Kenntnisse aus den Kapiteln des Steuerungssystem und dem Fernsteuerungssys-
tem werden vorausgesetzt.
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Explosionsdarstellung zur besseren Erkennbarkeit der Teilbereiche:

%5 -180 0 w = 1180.0°

+3.0°

185

160
70

00208_DR_Elemente_Explosion_V06

Abb. 412 DynaRig Bildschirmbereiche am Steuerungssystem und Sender

Abbildungslegende (Abb. 412)

Pos. Beschrelbung A ibung
Draufsichten der Maschlne mlt Winkelanzeige

1 DynaRig-Anzeigen 3 B-Gelenk
(Kap. 6.2.9) (Kap. 6.2.10.2)

Seitenansichten des
Verteilermast mit DynaRig-
Anzeigen

(Kap. 6.2.10)

Drehwinkelanzeige
(Kap. 6.2.11)

628
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6.2.9 Draufsichten der Maschine mit DynaRig-Anzeigen

6.2.9.1 Stiitzen

In der Draufsicht sind die realen Positionen der Stiitzen und deren Status zu erken-
nen.

Abbiljd-ungsle-g.ertd‘e (Abb. _4-1'3.).

Pos. | Benennung

Darstellung der Stitzen MIT
Fragezeichen, wenn die Informationen
der Sensorik aus den Stiitzen nicht
plausibel ist.

,/@ Darstellung der Stiitzen MIT Stiitzteller,

2 wenn die Maschine vertikal (senkrecht)
ordnungsgemaf abgestitzt ist.

Darstellung der Stlitzen OHNE
00208-DR-Stiitzen-V01 3 Stutzteller, wenn die Maschine vertikal
NICHT ordnungsgemar abgestitzt ist.

Abb. 413 Abstiitzung

6.2.9.2 Verteilermast

Abbildungslegende (Abh. 414)

Pos. | Benennung

Grafische Darstellung (Draufsicht):
1 Drehwinkel und neigungsabhéngige
Lange Verteilermastarm 1.

Grafische Darstellung (Draufsicht):

2 Theoretisch mégliche Reichweite
Verteilermastarm 2 bis letzter Arm.

Maogliche Position des Endschlauches bei
3 maximal mdglicher Reichweite:

Reichweitenindikator’

00208-DR-Mast-Det-V01

Abb. 414 Draufsicht Verteilermast

1.Aktuell mégliche Reichweite des Verteilermast in Abhéngigkeit des Neigungswinkel von Verteilermastarm 1
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6.2.9.3 Draufsicht der Maschine mit DynaRig-Anzeigen

A5M oo g

00208-DR-Nennr-Det-02-V04

Abbildungslegende (Abb. 415)

Pos.

Benennung

Numerische Werte der
maschinenabh&ngigen Nennreichweiten

Kreisférmig dargestellte
maschinenabhangige Bereiche der
Nennreichweiten:
Nennreichweitenindikator

Gesperrter Bereich fur den Verteilermast
bei aktueller Stiitzenkombination (Rot)

Arbeitsbereichsgrenze fir den
Verteilermast bei aktuell freigegebener
Nennreichweite

Freigegebener Bereich fiir den
Verteilermast bei aktueller
Stitzenkombination (Griin)

Eingeschrankt freigegebener Bereich fiir
Uberfuihrungsfahrten des Verteilermastes
ohne Pumpbetrieb (Orange)

Startbereich:

Minimaler freigegebener Bereich links und
rechts der Mastauflage fur die Bewegung
von Verteilermastarm 1 (Grln).

Hierdurch wird in allen Abstiitzkombinatio-
nen das Verlassen und Wiedererreichen
der Mastauflage erméglicht.

Abb. 415 Nennreichweiten

630
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6.2.10 Seitenansichten des Verteilermast mit DynaRig-Anzeigen

6.2.10.1 Verteilermast

Abbildungslegende (Abb. 416)
Pos. Benennung i
1 Numerische Anzeige:
Neigungswinkel Verteilermastarm 1
Markierungen:
5 Bendtigter Neigungswinkel
§| Verteilermastarm 1 flr die jeweiligen
§l Nennreichweiten
g 5 Symbol (schwarzes Dreieck):
° Verteilermastpaket in der Mastauflage
4 Darstellung:
Eingefaltetes Verteilermastpaket
Symbol (weiRes Dreieck):
5 Verteilermastpaket aus der Mastauflage
angehoben
6 Gesperrter Bereich:
Verteilermastarm 1
- Freigegebener Bereich:
Neigungswinkel Verteilermastarm 1
8 Darstellung:
Verteilermastarm 1
TO——— Symbolische Darstellung’ Arm 2 bis
9 letzter Arm ab einer Neigung von
Verteilermastarm 1 grofer 20°

Abb. 416 Seitenansichten 1 Verteilermast

1.Darstellung fur Rollfalter
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T 1

00208-DR-Mast-Det-04-V02

Abbildungslegende (Abb. 417)

Pos.

Benennung

Eingeschrankt freigegebener Bereich
(Orange):

Fur Uberfuhrungsfahrten des
Verteilermastes ohne Pumpbetrieb

Blinkende Anzeige:

Aufforderung Verteilermastarm 1 in den
geforderten Neigungswinkel fahren

Abb. 417 Seitenansichten 2 Verteilermast

632
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6.2.10.2 Winkelanzeige B-Gelenk

Darstellung einer Balkenskala fiir die Darstellung des Offnungswinkel vom B-
Gelenk am Verteilermast.

(B-Gelenk = Winkel zwischen Verteilermastarm 1 und Verteilermastarm 2)

Abbildungslegende (Abb. 418)

e

+165.0° Pos. | Benennung
oo 1% 1 Numerische Anzeige:
> F Offnungswinkel B-Gelenk
_g © 160 5 Gesperrter Bereich:

.70 i o

§ ‘\E Offnungswinkel B-Gelenk
@ S. 3 Optischer Zeiger:
o —-—.o\@ Aktueller Offnungswinkel B-Gelenk
0
§ R '\@ Gestauchte Skalierung der Balkenskala
S 4 im Bereich 70°-160° zur besseren

Darstellung der relevanten Bereiche

Freigegebener Bereich:
Offnungswinkel B-Gelenk

6 Symbol flr das B-Gelenk

Abb. 418 B-Gelenk

6.2.11 Drehwinkelanzeige

Abbildungslegende (Abb. 419)

,
Pos. Benenen,u;n‘g- :

% - o ¥ * +62.0° Optischer Zeiger:

| Verteilermast-Drehwinkel
\l% /7:208—0R—Drehb-Det—VG1

Numerische Anzeige des aktuellen
Verteilermast-Drehwinkel

Anzeige der méglichen Verteilermast-
Auflagepunkte

Abb. 419 Drehwinkelanzeige
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6.2.12 Aufbau der Maschine mit DynaRig

A\

Der Aufbau der Maschine wird beispielhaft beschrieben. In dieser Konfiguration
mussen alle Schritte, die beim Aufbau der Maschine vorkommen kénnen, durch-
laufen werden.

Achtung!

Sachschaden durch Kollision des vorderen StiitzfuBes mit dem Kotfliigel der
Maschine mdéglich!

Bei einigen Maschinentypen (z.B. S 38 SX, S 43 SX, S 47 SX, S 51 SX) darf beim
horizontalen Ein- und Ausfahren der vorderen Stiitze der StiitzfuR? vertikal nicht
ganz eingefahren sein.

Fahren Sie bei Bedarf den Stltzful® der Stlitze vor dem horizontalen Verfahren ver-
tikal etwas aus, um eine Kollision zu verhindern.

Information

Optionale Schritte sind in der Anleitung mit dem Hinweis ,Optionaler Schritt:*
kenntlich gemacht.

Wenn der Schritt flir Ihre Variante der Maschine oder des Arbeitsbereichs nicht er-
forderlich ist, gehen Sie ohne Weiteres zum néchsten Schritt.

1. Beachten Sie die Anweisungen aus dem Kapitel 3.8 "Aufstellen von Maschi-
nen".

2. Nehmen Sie das Steuerungssystem in Betrieb, siehe 3.4 "Steuerungssy-
stem VECTOR II".

3. Schalten Sie auf die Betriebsart ,NAH". Die Betriebsart ,NAH® wird ihnen in
der Statuszeile angezeigt.

4. Scrollen Sie mit dem ,Cursor Einzelschritt nach unten“ zum Bildschirm Dyna-
Rig.

Information

Verhalten bei Sensorausfall!

Grundsétzlich ermittelt die Maschine die Arbeitsbereiche anhand der Stitzenkon-
figuration. Bei einem Sensor- oder Steuerungsfehler kann die Steuerung die Stiit-
zenkonfiguration eventuell nicht erkennen.

In diesem Fall kann die Vollabstlitzung gewahlt werden.

634
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5. Optionaler Schritt: Um die Abstiitzart ,Vollabstitzung“ zu erreichen, driicken
Sie den Menlipunkt ,DynaRig“ scrollen auf das Symbol der Vollabstiitzung
(Abb. 420) und anschlieRend auf ,AUSFUHREN".

O A T Sy

00208-DR-Auswahl-V01

Abb. 420 Auswahl der Abstiitzarten

6. Fahren Sie die Stitzen wie von Ihnen gewiinscht horizontal aus. Die DynaRig
Nennreichweiten sind zur Vorplanung auf den Stiitzen markiert. Das Steue-
rungssystem der Maschine zeigt Ihnen anhand der aktuellen Stiitzenpositio-
nen die mdglichen Arbeitsbereiche an.

7. Fahren Sie alle Stltzen vertikal (senkrecht) aus, bis alle Rader der Maschine
den Boden verlassen haben.

8. Richten Sie die Maschine mit der Libelle waagerecht aus. Die Schraglage der
Maschine darf in keiner Achse einen Winkel von 3° libersteigen.

= A Gefahr!

Verlust der Standsicherheit bei unzuldssiger Schragsteliung der Maschine!

Das Umkippen der Maschine filhrt zu schweren Verletzungen oder Tod.
Stellen Sie die Maschine in keiner Achse mit mehr als 3° Schragstellung auf.

9. Schalten Sie auf die Betriebsart ,FERN" um. Es erscheint ein Dialog, in dem
die Maschine abfragt, ob alle Stiitzen ordnungsgemaf positioniert sind.
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1026260 Vector il 13500

Maschine ordnungsgemaBi
ahgestiitzt und Boden
tragfahig?

00208-DR-Masch-abgestiitzt-\V0 1

g

10.

Abb. 421 Stitzenabfrage

Bestatigen Sie die vertikale Position aller Stutzen in der Steuerung mit dem
Taster ,BESTATIGUNG". Der Verteilermast kann jetzt mit der Fernbedienung
bedient werden. Um Korrekturen an der Abstlitzkonfiguration durchzufiihren,
kénnen Sie den Dialogbildschirm jederzeit mit der Taste ,Hauptbildschirm®
oder ,Schritt zurlick* verlassen. Um wieder in den Dialogbildschirm zu gelan-
gen wechseln Sie die Betriebsart wiederholt auf ,FERN*,

Information

Die Bewegungsmdéglichkeit des Verteilermastes ist wahrend des Ausfaltens durch
das Steuerungssystem eingeschrankt.

Es werden von dem Steuerungssystem nur Bewegungen erlaubt, die die Standsi-
cherheit nicht gefdhrden.

11.
12.

13.

14.

Heben Sie den Verteilermastarm 1 aus der Mastauflage.

Optionaler Schritt: Dieser Schritt ist nur erforderlich, wenn sie den einge-
schrankten Bereich durchfahren missen um lhren Arbeitsbereich zu errei-
chen. Stellen Sie den Verteilermastarm 1 senkrecht (min. 87°-max. 93°).

Optionaler Schritt: Dieser Schritt ist nur erforderlich, wenn sie den einge-
schrankten Bereich durchfahren mussen, um Ihren Arbeitsbereich zu errei-
chen. Drehen Sie den Verteilermast durch den eingeschrankten
Arbeitsbereich in den gewiinschten freigegebenen Arbeitsbereich.

Falten Sie den Verteilermast aus und positionieren den Endschlauch an der
Einbringstelle.

636
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6.2.13 Arbeiten mit DynaRig

Beim Arbeiten mit dem System DynaRig im vollen Arbeitsbereich kann der Bedie-
ner den Verteilermast im gesamten Arbeitsbereich frei und ohne Einschrankungen
bewegen. .

StoRt der Verteilermast beim Bewegen an die Grenze eines gesperrten oder ein-
geschrankten Arbeitsbereich wird von dem Steuerungssystem zuerst die Verteiler-
mastgeschwindigkeit automatisch reduziert und es ertént ein akustisches Signal
fur den Bediener.

Wird der Verteilermast weiter in Richtung Grenze eines gesperrten oder einge-
schrankten Arbeitsbereich bewegt wird die Frequenz des akustischen Signals er-
hoht. Zusétzlich wird eine Hilfe (blinkende Anzeige) eingeblendet, welche Aktion
durchgefiihrt werden muss, um die Bewegung in der gewtiinschten Richtung fort-
zufihren.

Erreicht der Verteilermast den Abschaltpunkt an der Grenze eines gesperrten oder
eingeschrankten Arbeitsbereich wird die Bewegung des Verteilermastes von dem
Steuerungssystem automatisch gestoppt und es ertént ein weiteres akustisches
Signal (Dauerton). Um die Hilfefunktion von DynaRig nicht zu verdecken werden
folgende Meldungen nur auRerhalb des DynaRig-Bildschirmes angezeigt.

Bei Drehbewegungen erscheint die Meldung (Abb. 422).

(1)

el Drehwerksbegrenzung
f aktiv !

00208-DR-Drehwerkbegr-Aufbau-V01

Abb. 422 Drehwerkbegrenzung
Bei Neigungswinkelbewegungen erscheint die Meldung (Abb. 423).

(1)

Mastbegrenzung aktiv !

00208-DR-Mastbegr-Aufbau-V01

Abb. 423 Mastbegrenzung
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6.2.14 Abbau der Maschine mit DynaRig

Beim Abbau der Maschine gelten die gleichen Regelungen wie beim Aufbau. Fal-
ten Sie den Verteilermast in umgekehrter Reihenfolge wie am Beispiel im Kapitel
(6.2.12) beschrieben ein.

1. Beachten Sie die Anweisungen aus dem maschinenspezifischen Kapitel
»Verteilermast Zusammenlegen®

2. Beachten Sie die Hinweise aus dem Kapitel 3.24 "Fahrbereitschaft herstel-
len" zum Abbau der Maschine

3. Vergessen Sie nicht das Verriegeln der Stiitzen.

6.2.15 Verdnderungen des DynaRig Arbeitsbereich

Fur ein Veréndern des DynaRig-Arbeitsbereich muss der Verteilermast und die
Stltzen einmal komplett in Transportstellung gebracht werden. AnschlieRend kén-
nen Sie eine andere Abstlitzkonfiguration einstellen und die Maschine neu aufbau-
en.

6.2.16 Neustarten des Steuerungssystem nach einer Stérung / einem Ausfall

6.2.16.1

Bei einem Neustart des Steuerungssystem wéahrend des Betrieb mit DynaRig (z. B.
weil die Fahrzeugzindung abgestellt wurde) priift die Maschine im erneuten Start-
vorgang selbststéndig die Stiitzen- und Mastkonfiguration. Sie miissen wiederholt
das ordnungsgemalfe Aufstellen der Maschine bestatigen.

Sicherheitsabschaltung bei Fehlfunktionen

Tritt ein Sensordefekt auf liegt ein schwerer Fehler im Sicherheitssystem Ihrer Ma-
schine vor und der NOT-HALT wird automatisch ausgeltst.

Der Verteilermast stoppt!
Die Betriebsart "FERN" wird abgeschaltet und ein akustisches Signal ertént.

Das Steuerungssystems erkennt einen schweren Fehler und gibt eine entspre-
chende Meldung aus.

Verlust der Standsicherheit durch Ausfall von Teilabstiitzungssystemen!

Das Umkippen der Maschine fuhrt zu schweren Verletzungen oder Tod. Ohne Teil-
abstlitzungssystem sind die Bewegungen des Verteilermastes nicht begrenzt.

Stellen Sie die Arbeiten ein und bewegen Sie den Verteilermast im Notbetrieb in
die Transportstellung. Lassen Sie Teilabstiitzungssysteme umgehend instandset-
zen.

638

DynaRig-DE.fm - 02.01.00



SCHWING

6.2 Dynamic OutRigger System

TN
Stetter
1. Quittieren Sie den schweren Fehler am Steuerschrank des Steuerungssys-
tems (Das Quittieren von schweren Fehlern wird gespeichert!).
Stellen Sie das Arbeiten ein, falten Sie den Verteilermast komplett ein und legen
ihn in die Mastauflage ab.
Dazu stehen lhnen je nach Situation zwei Méglichkeiten zur Verfligung.
a) Modus mit eingeschrénkter Unterstlitzung des Sicherheitssystems:
Versuchen Sie in den Modus ,Vollabstltzung® zu wechseln und falten Sie den
Verteilermast mit der Fernbedienung und erhéhter Vorsicht innerhalb der vorab
freigegebenen Bereiche komplett ein und legen ihn in die Mastauflage ab.
Ist der Modus ,Vollabstiitzung® nicht méglich,fahren Sie mit Méglichkeit b) fort.
b) Notbedienung ohne Unterstlitzung des Sicherheitssystems:
Falten Sie den Verteilermast mit der Notbedienung und erhdhter Vorsicht inner-
ik halb der vorab freigegebenen Bereiche komplett ein und legen ihn in die Mast-
auflage ab.
Informieren Sie den SCHWING-Kundendienst und lassen Sie das Teilabstlitzungs-
system instand setzen.
~
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6.2.17 Fallbeispiele

Folgend werden typische Fallbeispiele im Umgang mit DynaRig gezeigt.

6.2.17.1 Grenzbereiche Verteilermast

Der Startbildschirm (Abb. 424) zeigt die Maschine mit eingefahrenen Stiitzen und
den Verteilermast in der Mastauflage.

45m
42m

39m

el 0.0° +3.0°

33m,
185

160

00208-DR-Start-V02

Abb. 424 DynaRig-Startbildschirm

Beim Aufstellen in der Betriebsart ,NAH" werden die aktuellen Positionen der Stiit-
zen ohne Stitzteller angezeigt. Gleichzeitig werden anhand der Stiitzenpositionen
die méglichen Arbeitsbereiche dargestellt. Nach ordnungsgeméaRem Aufstellen der
Maschine (Rader der Maschine haben keinen Bodenkontakt mehr) und Umschal-
ten auf die Betriebsart ,FERN" werden die Stutzteller und die méglichen vom Sys-
tem errechneten Arbeitsbereiche anhand der aktuellen Stiitzenpositionen
angezeigt (Abb. 425).

45m

00208-DR-Aufbau-01-V02

Abb. 425 Arbeitsbereiche nach aktueller Stiitzenkombination

640 DynaRig-DE.fm - 02.01.00



sc"w' "G 6.2 Dynamic OutRigger System
Stetter

In einem minimalen freigegebenen Bereich links und rechts von der Mastauflage
ist die Bewegung von Verteilermastarm 1 freigegeben. Dadurch ist das Verlassen
und Wiedererreichen der Mastauflage méglich.

45m
42m
39m
36m
33my

+50.0° +103.0°

185

365

B +1964
~ 00208-DR-Aufbau-Mastauflage-V02

Abb. 426 Startbereich Verteilermast

Der Reichweitenindikator ist ein hilfreiches Element im Umgang mit dem Verteiler-
mast im DynaRig-Betrieb. Heben Sie den Verteilermastarm 1 an, bis sich der
Reichweitenindikator in einer freigegebenen Nennreichweite befindet. Der Reich-
weitenindikator in einer freigegebenen Nennreichweite zeigt an, dass der Verteiler-
mast gedreht werden kann (Abb. 427).

asm o
42m
39m
36m
k]

+37.0° +3.0°

185

160
170

o

£

00208-DR-Aufbau-02-V02

Abb. 427 Reichweitenindikator in einer freigegebenen Nennreichweite
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Drehen Sie den Verteilermast in einen freigegebenen Arbeitsbereich. Sobald sich

der Verteilermast in einem freigegebenen Arbeitsbereich befindet, werden die frei-
gegebenen und gesperrten Neigungswinkel dargestellt. In allen freigegebenen Ar-
beitsbereichen erfolgt eine Freigabe fiir den Pumpbetrieb. Wenn der Verteilermast
in einem freigegebenen Arbeitsbereich gesenkt wird und die Grenze eines gesperr-
ten Neigungswinkel erreicht, wird die Bewegung des Verteilermast gestoppt und

ein akustisches Signal ertont (Abb. 428).

+37.0°  +3.0°

185

00208-DR-Aufbau-03-V02

Abb. 428 Anzeige Freigaben/Sperrungen

Wird durch den Joystick eine Bewegung angefordert, welche durch eine aktuelle
Arbeitsbereichsgrenze gesperrt ist, wird die Bewegung des Verteilermastes eben-
falls gestoppt. Eine blinkende Animation fordert den Maschinisten dazu auf den
Verteilermast anzuheben um die Nennreichweite des Verteilermastes zu reduzie-

ren (Abb. 429).

e 185

+50.0°  +3.0°

=

00208-DR-Grenze-Aufbau-V02

Abb. 429 Verteilermast an Grenze Nennreichweite
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Wenn der Reichweitenindikator die nachste freigegebene Nennreichweite erreicht
hat, kann der Maschinist in den nachsten Arbeitsbereich drehen. Ist der Verteiler-

mast im neuen Arbeitsbereich werden die neuen freigegebenen und gesperrten
Neigungswinkel fir die Nennreichweite angezeigt.

45m
42m
38%m
36m
33m,

+80.0° +3.0°

365 180 0 ® ® 1 182.0°

00208-DR-Neu-Arbeitsbereich-Aufbau-V02

185

a

Abb. 430 Reichweitenindikator in neuer Nennreichweite

6.2.17.2 Uberfithrungsfahrt

Die Uberfiihrungsfahrt gibt dem Maschinisten die Méglichkeit den Verteilermast in

freigegebene Arbeitsbereiche zu drehen (zu tUberfiihren).

Die Betonpumpe darf wahrend der Uberfilhrung nicht eingeschaltet sein.

Die Férderleitung darf wéhrend der Uberfilhrung mit Férdermedium gefiillt sein.

Erst wenn ein Neigungswinkel gréRer 87° erreicht ist, kann ohne Pumpfreigabe in

den eingeschrénkten Arbeitsbereich (Orange) gedreht werden (Abb. 432).

00208-DR-Aufbau-Ufahrt-nicht-mégl-Vo2

+3.0°

185

00208-DR-Aufbau-Ufahrt-mégl-v02

Abb. 431 Uberfiihrung nicht méglich

Abb. 432 Uberfiihrung méglich
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In dem Uberfiihrungsbereich (Orange) ist der Neigungswinkel von Verteilermast-
arm 1 und das B-Gelenk gesperrt (Abb. 433).

45m
42m
3sm
36m 4
33 S

+90.0°  +40.0°

185

00208-DR-Aufbau-Ufahrt-Sperr-V02

Abb. 433 Sperrungen wihrend Uberfiihrungsfahrt

Wird nach der Uberfiihrungsfahrt wieder ein freigegebener Arbeitsbereich erreicht

zeigt das System die Freigaben und Sperrungen anhand der dortigen Stiitzenkom-
bination an. Pumpfreigabe wird erteilt (Abb. 434).

Wenn im Pumpvorgang bei Maststellung gréRer 87° in den eingeschrankt freige-
gebenen Bereich (Orange) hineingedreht wird erfolgt eine Abschaltung der Dreh-
bewegung. Wenn der Pumpvorgang ausgeschaltet wird erfolgt eine Drehfreigabe

in den eingeschrénkten freigegebenen Bereich (Orange). Die Férderleitung darf
mit Beton gefilllt sein.

Tasm . ) ) B o
42m

39m
36m
33my .

185

+90.0°  +40.0°

00208-DR-Aufbau-nach-Ufahrt-v02

Abb. 434 Arbeitsbereich nach Uberfiihrungsfahrt
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6.2.17.3 Riickwartige Lastmomente

Die Standsicherheit der Maschine ist in Grenzsituationen vom Offnungswinkel des

B-Gelenks abhangig.

Folgende Abhé&ngigkeiten bestehen zwischen Verteilermastarm 1 und dem B-Ge-
lenk um keine Abschaltung der Bewegungen zu erzeugen.

1. Ist die Neigung von Verteilermastarm 1 kleiner/gleich 86°, dann ist das B-Ge-

lenk ohne Begrenzung (Abb. 435)/(Abb. 436).

+80.0°  +40.0°

00208-DR-R-Last-01-v02

+180.0°

185

00208-DR-R-Last-02-V02

Abb. 435

Abb. 436

2. Istdie Neigung von Verteilermastarm 1 im Bereich gréRer 86° bis 92°, dann
ist der Offnungswinkel im B-Gelenk auf 171° begrenzt (Abb. 437)/(Abb. 438).

00208-DR-R-Last-03-V02

00208-DR-R-Last-04-v02

Abb. 437

Abb. 438

DynaRig-DE.fm - 02.01.00

645



6.2 Dynamic OutRigger System " sc""' .G
Stetter

3. Ist der Offnungswinkel im B-Gelenk groRer 171°, dann ist die Neigung des
Verteilermastarm 1 auf 86° begrenzt (Abb. 439)/(Abb. 440).

+180.0°

185

160
70

£

w gm0V m = 190.0° "“Im”"“’,“mi“'m“’“““““f +90.0°
00208-DR-R-Last-05-V02 00208-DR-R-Last-06-V02
Abb. 439 Abb. 440
6.2.18 Meldungen
ﬂ Information

A\

Diese Liste erhebt keinen Anspruch auf Vollstandigkeit.

Abhangig vom Softwarestand kénnen andere (weitere) Meldungen angezeigt wer-
den.

L R e R S T M R A iR e N A TSRS h
Schwere Verletzung durch Nichtbeachtung von Ereignismeldungen méglich!
Durch das Ignorieren von Ereignismeldungen sind schwere Unfalle méglich.
Beachten Sie jede Ereignismeldung und beheben Sie die Ursache.

646

DynaRig-DE.fm - 02.01.00



N

SCHWING
Stetter

6.2 Dynamic OutRigger System

Code | Ipternationale | Textausgabe (national Bedeutung:
' Rus.ga%e i 2 M : ( ] ) notwendige Aktion!
i ISicherheitsabschaltung! Uberpriifen Sie die Abstiitzung.
E45H ﬂg Maschine ist nicht korrekt Stiitzen Sie die Maschine gem.
abgestutzt! Betriebsanleitung ab.
ISicherheitsabschaltung! . . o
E50H Fremdansteuerung Uberprufen Sie d.'?
Drelyerid Verteilermastposition.
rehwerk!
" @ ISicherheitsabschaltung! Uberpriifen Sie die
Fremdansteuerung Mastgelenk Al | Verteilermastposition.
Bei vermehrtem Auftreten, das
. . au '] ]
B22L A Eunri](t[onkpnm?ft:tr' Sensor DynaRig-System instandsetzen
rehwerk gestort! lassen.
, Bei vermehrtem Auftreten, das
B23L A Eun:](tlonkredu?__cfretilnter Sensor DynaRig-System instandsetzen
rehwerk gestort! lassen.
. . Bei vermehrtem Auftreten, das
Funktion primarer Sensor . \ ’
B24L A - DynaRig-System instandsetzen
I
Mastgel. A gestort! [BREEH.
. Bei vermehrtem Auftreten, das
B25L A Eq";r;};tig{' Led:g%e:‘tr:ter Sensor DynaRig-System instandsetzen
et~ g ' lassen.
. N Bei vermehrtem Auftreten, das
Nullpunktabgleich primarer . . ;
B26L A Sengor Drehgwerk thIerhaft' LynakigrSystem instandsetzen
’ lassen.
; Bei vermehrtem Auftreten, das
s | AN\ | Nulunkiabgleich redundanter | 1 etandsetzen
) lassen.
; . Bei vermehrtem Auftreten, das
Nullpunktabgleich primé&rer : . ’
B28L A Senzor Mastggel Aﬁ‘ehlerhaﬂ' LypRRg-System instandsatzan
’ ) lassen.
. Bei vermehrtem Auftreten, das
B29L A gg:gg?ﬁig?glz'ldl\rfecﬁgggg?r DynaRig-System instandsetzen
) ’ lassen.
Der Betrieb kann unter erh&hter
ISicherheitsabschaltung! Vorsicht fortgesetzt werden.
B30H Redundante Sicherheit® durch Lassen Sie das DynaRig-System

Drehwerk-Sensor beeintrachtigt!

vor dem néchsten Einsatz
Uberprifen/instandsetzen.
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Code ﬂtel' Ll | Textausgabe (national) iBedsutung.
A A R ___ | notwendige Aktion!
Falten Sie den Verteilermast ein
ISicherheitsabschaltung! und beenden den Betrieb mit
B31H Sicherheit durch Drehwerk- DynaRig.
Sensoren nicht gegeben! Lassen Sie das DynaRig-System
instandsetzen.
. ; Der Betrieb kann unter erhéhter
1 ]
fc;he?eittsa?c:alrt‘m?tgé " Vorsicht fortgesetzt werden.
B32H edundante Sicherheit durc ; o
Sensor am Mastgel. A Lassen SI? das Dynfang System
beeintrachtigt vor dem naghsten Einsatz
tiberpriifen/instandsetzen.
Falten Sie den Verteilermast ein
ISicherheitsabschaltung! und beenden den Betrieb mit
B33H Sicherheit durch Sensoren am DynaRig.
Mastgel. A nicht gegeben! Lassen Sie das DynaRig-System
instandsetzen.
. . Der Betrieb kann unter erhdhter
1 ]
slc(:jhe?elttsag.sc:alrt]ur-ltga . Vorsicht fortgesetzt werden.
B38H edundante Sicherheit durc . e
Sensor am Mastgel. B Laszen SI% das Dy;_aRig System
beeintrachtigt! o nac_:hsten insatz
Uberprifen/instandsetzen.
" g Falten Sie den Verteilermast ein
1 ]
.Slcherheltsab.schaltur.lg. und beenden den Betrieb mit
B39H gedundantc?vl Slcherlhglt c?ur:ch DynaRig.
g:g:g;,?lm astgel. B nicht Lassen Sie das DynaRig-System
’ instandsetzen.
INullpunktabgleich! Bei vermehrtem Auftreten, das
B40L A Primarer Sensor Mastgel. B DynaRig-System instandsetzen
fehlerhaft! lassen.
INullpunktabgleich! Bei vermehrtem Auftreten, das
B41L A Redundanter Sensor Mastgel. B | DynaRig-System instandsetzen
fehlerhaft! lassen.

1.Sensor erster Kanal
2.Sensor zweiter Kanal

3.Die Zweikanaligkeit der Sensorik ist beeintréchtigt
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